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IPN disena robot para
asistir a discapacitados

Estudiantes del Instituto Poli-
técnico Nacional (IPN) disefa-
ron unrobot paraapoyar aper-
sonas con discapacidad motriz
enlaspiemas, capazderecoger
y transportar objetosdeusoco-

tidiano, como medicamentos,
libros, vasosy otrosarticulos.

El proyecto fue desarrollado
por Arturo Ernesto Negrete, Da-
niel Manuel Osorioy Erick Yuliel
Zaragoza, alumnosdelaUnidad
Profesional Interdisciplinariaen
Ingenieria y Tecnologias Avan-
zadas, quienes crearon unsiste-
maconruedas omnidirecciona-
les,unbrazorobdticotipoScara
yunagarraparalamanipulacion
precisadeobjetos.

El cuerpo del robot consiste
en unaestructura rectangular
de aluminio en formadeV, lo
que le brinda estabilidad ante
impactos con paredesy le per-
mite sortear pequenos desni-
velesenelsuelo,ademasdedes-
plazarse en cualquier direccion
ygirarsobresu propio gje.

Con la asesoria de los doc-
tores Jorge Fonseca Campos
y Alberto Luviano Juarez, asi
como con el apoyo de un vo-
luntario con atrofia muscular
congénita en las piernas, los
estudiantes adaptaron el con-
trol del robot a un mando de
videojuegos, lo que permiteal
usuariodirigir tantoelmodulo
movilcomo elbrazoylagarra.

El robot integra monitoreo
visualen tiemporealmediante

doscamarasy cuatrosensores
ultrasonicos, mostrando des-
de el celular tanto el desplaza-
miento como la manipulacién
de objetos. En cuanto ala pro-
gramacion, utiliza Bluetooth,

Wi-Fi, UART y USB, ademas de
F] tecnologla ROS 2, que facili-

mapeo del entorno, el control
preciso del brazo roboticoy la
vision por computadora para
elreconocimiento de objetos.
El prototipo esta equipado
con cuatro motorreductores
de corriente directa, un motor
a pasos, cuatro servomotores
v dos baterias recargables de
acido-plomo de 12 volts, con
una autonomia de 12 horas.
Se compone de dos subsiste-
mas:unomovil,encargado del
desplazamiento, v otro mani-
pulador, que permite sujetar
objetos a una altura de entre
60 centimetros y un metro.

APORTE

@ AlsenalarqueenMéxico
existe unalimitadaindus-
triadedicadaalacreacion
detecnologiaasistivay
quelosdispositivosimpor-
tadossuelentenercaostos
elevados, loquerestringe
suacceso, loscreadores
destacaronsucontribucion
conunsistema100% hecho
enMeéxico.

SISTEMA. Conel apoyo de unvoluntario conatrofiamuscular
congénitaenlas piernas, los estudiantes adaptaronel control del

robotaunmancdo devideojuegos.
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