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IPN diseña robot para
asistira discapacitados

Estudiantesdel Instituto Poli-
técnico Nacional (IPN) diseña-

ronun robotpara apoyara per-
sonascondiscapacidad motriz

las piernas,capazderecoger
ytranspor objetosdeusoco-

tidiano,como medicamentos,
libros,vasos otros tículos.

El proyecto fuedesarrollado

porArturo ErnestoNegrete, Da-
niel Manuel OsorioyErickYuliel

Zaragoza, de la Unidad
Profesional terdisciplinariaen
Ingeniería y Tecnologías Avan-

zadas,quienescrearon un siste-
macon ruedas ecciona-

les,un orazorobóticotipoScara

yunagarraparalamanipulación
precisadeobjetos.

cuerpodel robotconsiste

en una estructura rectangular
de aluminio en forma de V, lo

que le brinda estabilidad ante

impactos conparedesy leper-
mitesortearpequeños desni-
veles Isuelo,ademásdedes-

plazarseen cualquierdirección

girarsobres propio
Con la asesoría de los doc-

toresJorge FonsecaCampos
yAlberto Luviano Juárez, así

como con el apoyo de un vo-

luntario con atrofia muscular

congénita en las piernas, los

estudiantesadaptaron el con-

trol del robot a un mando de

videojuegos, lo quepermiteal

usuariodirigir tanto elmódulo
móvilcomoelbrazoy lagarra.

El robot integra monitoreo
visual tiemporealmediante

doscámaras cuatro sensores

ultrasónicos, mostrandodes-
deelcelular tantoeldesplaza-
mientocomolamanipulación
deobjetos. En cuantoa lapro-
gramación,utiliza Bluetooth,

Wi-Fi, UARTyUSB,además de

la tecnología ROS-2, que facili-
ta la navegaciónautónoma,el

mapeo del entorno,el control

precisodelbrazorobóticoy la

visión porcomputadorapara
elreconocimiento deobjetos.

El prototipo está equipado
con cuatro motorreductores
decorrientedirecta,un motor

apasos, cuatroservomotores

y dosbaterías recargables de

ácido-plomo de 12volts, con

una autonomía de 12 horas.
Se componede dossubsiste-

móvil,encargado del

desplazamiento,yotro mani-

pulador,que permitesujetar
objetos a una alturade entre

60 centímetrosy un metro.

/24HORAS

APORTE

Alseñalarqueen México
existeuna limitada indus-
triadedicadaa lacreación
de tecnologíaasistiva
que los dispositivos impor-
tadossuelen tenercostos

elevados, loque restringe
su acceso, los creadores
destacaron su contribución

con unsistema 100%hecho
enMéxico.

SISTEMA.Con apoy deunvoluntario conatrofiamuscular

congénitaen laspiernas, los udiantesadaptaron elcontroldel

robot unmando devideojuegos.


